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Figure 1 : Logo Rhoban

Groupe de recherche en robotique autonome du Laboratoire 
Bordelais de Recherche en Informatique (LaBRI)

Figure 4 : Jambe du Robot 
Ultraban

Figure 3 : Robot Sigmaban

Clément GASPARD
Marc DUCLUSAUD

Figure 5 : Robot RSK

Figure 2 : Localisation des locaux
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Figures 6, 7, 8 : Photos du Robot Soccer Kit

• Microcontrôleur Bluetooth et Wi-Fi (ESP32)

• 3 roues holonomes/omnidirectionnelles avec 
codeurs incrémentaux

• Kicker par solénoïde

• Vitesse maximale ≈ 25cm/s

• 4 Robots RSK

• Un Terrain

• Une Caméra et son support

• Un module USB Bluetooth

• Une balle

Contenu du Kit

Caractéristiques principales des Robots
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RSK : ROBOTS HOLONOMES POUR L’ÉDUCATION
Partie Educative / Projet

Figure 10 : Logo DANE BordeauxFigure 9 : Logo département 
robotique éducative DANE

Projet global
Exploiter un nouveau système robotique éducatif en 

milieu scolaire pour évaluer son impact sur les 
apprentissages des élèves/étudiants 

Etude n°1
Proposer un même système robotique 

éducatif à différents niveaux scolaires et 
étudier l’impact d’une compétition sur les 

apprentissages 

Etude n°2
Etudier l’impact sur l’apprentissage en milieu 

scolaire de l’utilisation d’un système 
robotique éducatif réel par rapport au même 

système virtuel 
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RSK : ROBOTS HOLONOMES POUR L’ÉDUCATION
Partie Educative / Projet

• 3 Collèges, 9 Lycées, 1 IUT
• 1 Association

• 15 Classes
• De 12 à 19 ans

• ~300 élèves

• 3 Compétitions régionales 
• 3 Compétitions nationales

• 2 Compétitions Européennes
• 1 Compétition Internationale

• 50 Participants
• ~1/3 de filles

Quelques chiffres
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Figure 11 : RSK vue de côté Figure 12 : RSK vue du dessus

Figure 13 : Kicker par solénoïde Figure 14 : Roue et bloc moteur

Partie Mécanique
RSK : ROBOTS HOLONOMES POUR L’ÉDUCATION
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Partie Logicielle : Vue d’ensemble
RSK : HOLONOMOUS ROBOTS FOR EDUCATION

Figure 15 : Schéma du fonctionnement du Robot Soccer Kit

Bluetooth

Master Computer (Game Controller)Blue Team Computer Green Team Computer

Ethernet Ethernet

Ethernet

Bluetooth

Camera

USB

Green Team RobotsBlue Team Robots• Front-end
• HTML/CSS/JS (jQuery)
• Framework Bootstrap 5

• Back-end
• Python
• OpenCV

Serveur (Ordinateur Maître)
Interface de Gestion/Arbitrage WEB

Clients (Ordinateurs des équipes)
API Python (Utilisée au travers d’un IDE)

• Connexion au serveur par Sockets

• Programmation en Python avec l’API

• Retours d’informations par exceptions 
et au travers de l’API
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RSK : ROBOTS HOLONOMES POUR L’ÉDUCATION
Partie Logicielle : API Client

Commandes API Python (Client)

1. Syntaxe globale

2. Localisation

3. Constantes

4. Déplacements

5. Gestion des erreurs et de l’arbitrage

Figure 16 : Sortie du client.referee
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Partie Logicielle : Interface d’Arbitrage

Figure 17 : Page WEB de l’Arbitrage des Matchs

RSK : ROBOTS HOLONOMES POUR L’ÉDUCATION
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Exemples de Séquences pédagogiques
RSK : ROBOTS HOLONOMES POUR L’ÉDUCATION

Traitement de données pour ajuster la durée de 
l'impulsion du solénoïde et contrôler la vitesse 

de tir de la balle

Où que se trouvent initialement la balle et les robots, 
déplacer le robot et le faire tirer pour qu'il marque un but 
dans les cages adverses en utilisant la primitive « goto ».

Figure 18 and 19 : Illustrations des séquences pédagogiques

Contrôle de la vitesse de la balle Implémenter un robot attaquant
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ICARSC 2022

Figure 20 : Article publié dans la Conférence ICARSC 2022

RSK : ROBOTS HOLONOMES POUR L’ÉDUCATION
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RoboCup Junior France

Figure 21 and 22 : Photos de la RoboCup Junior France

RSK : HOLONOMOUS ROBOTS FOR EDUCATION

- Parc des Expositions – Bordeaux 

- 2 Jours

- 8 équipes (2 BUT, 2 Collèges, 4 Lycées)

- 32 matchs
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RoboCup Junior France
RSK : ROBOTS HOLONOMES POUR L’ÉDUCATION

Figure 22 : Grille d’évaluation de la ligue RSK de la RoboCup Junior
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Figure 23 and 24 : Photos de la RoboCup Junior Europe

RSK : ROBOTS HOLONOMES POUR L’ÉDUCATION
RoboCup Junior Europe
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Développement continu

Mise à jour du firmware des robots pour ajouter la 
connectivité Wi-Fi en plus du Bluetooth

Développement d'un simulateur pour 
permettre aux utilisateurs n'ayant pas le 
kit de tester leur code avant de le faire 

fonctionner sur des robots réels.

En 2022/2023, doublement de la flotte de 
robots à environ 120 pour augmenter le 

nombre d’établissements scolaires participant 
au projet et l'ouvrir aux associations et clubs.

Commercialisation du kit pour permettre à la 
France, à l'Europe et au monde de bénéficier du 

projet.

Accompagner les enseignants, chercheurs, 
étudiants et amateurs qui souhaiteraient créer 
leur propre Kit à partir du projet open source

RSK : ROBOTS HOLONOMES POUR L’ÉDUCATION
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